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/A\ CAUTION

@®Read and fully 'understand. the: instructions prior: to commencing
assembly. The supervising adult shouid also read the instructions if a child is
assembling the model.

@When assembling the kit, tools including knives are used. Extra care
should be taken to prevent personal injury.

@Grease must not be inhaled or ingested. Keep away from éyes and skin. If
accidental exposure occurs, immediately flush with water and seek medical
attention.

@Keep out of reach of small children. Children must not be allowed to put
any parts or packaging material in their mouths. Sensibly dispose of the left
over parts immediately.

@Remove plastic parts from sprue Using a cutting tool s6 no sharp or jagged
edges remain.

@Care should be taken with the metal parts contained in the kit, as they
could have sharp points and/or edges.

@Remove batteries from the model after use.

L @Never physically modify the BBC micro:bit, circuit board or ultrasonic sensor.

/A VORSICHT

@Diese Anweisungen sollten vor Inbetriebnahme gelesén und verstanden
werden. Falls ein Kind das Modeli verwendet, sollte auch eine erwachsene
Aufsichtsperson die Anweisungen lesen.

@Beim Zusammenbau diese Bausatzes werden Werkzeuge einschlieBlich Messer
verwendet. Zur Vermeidung von Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht:
@Das Fett sollte weder eingeatmet noch eingenommen werden. Von Augen
und der Haut fernhalten. Falls ein unabsichtlicher Kontakt vorkommt, sofort
mit klarem Wasser spiilen und ggf med Hilfe suchen.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhalten. Kindern' darf keine Méglichkeit
gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund zu nehmen. Verstauen Sie
die {ibrig gebliebenen Teile sofort sachgemaB.

@Entfernen Sie die Plastikieile mit einem geeigneten Werkzeug vom Spritzling,
so dass keine scharfkantigen oder stérenden Partieen (ibrig bleiben.

@ Vorsicht bei den im Bausaiz enthaltenen Metaliteilen, da sie scharfe Grate haben kérinen.
@Bei Betriebsende die Batterien herausnehmen:

@Niemals BBC micro:bit, Elektronische Schaltung. oder Ultraschallsensor physisch
verdndemn:

/\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler: les instructions” avant. utilisation.. Ladulte ayant

I'enfant - utilisant - ce” modeéle sous. sa: surveillance doit: également. lire

attentiverent cette notice.

S assemblage de ce kit requiert de l'outilage, en particulier des couteaux

de modélisme. Manier les outils avec precaution pour éviter toute blessure.

@1.a graisse ne doit pas étre inhalée ou ingérée. Tenir éloigné des yeux et de

la peau. En cas d’'exposition accidentelle, rincer immédiatement a I'eau et

consulter un médecin:

@Garder hors de portée des enfants en bas dge. Ne pas laisser les enfants

mettre en bouche ou sucer les pieces. Ranger avec précautions les piéces

restantes immédiatement.

@Détacher les piéces de la grappe avec: un outil coupant, afin qu'aucun

rebord acéré ou dentelé ne subsiste.

@®Des précautions sont nécessaires avec les piéces en métal de ce kit; elies

peuvent avoir des pointes et/ou des rebords acérés.

DEnlever les piles aprés utilisation.

@ Ne jamais modifier le BBC micro:bit, circuit imprimé ou capteur a ultra-sons.
J

Zwin—
Side cutters
Seitenschneider
Pince coupante

(BETZH0) /ITEMS REQUIRED

[{ R6/AA/UMS3 M R6/AA/UM3

1.5VEI3FZ B 24K
2x 1.5V R6/AA/UMS3 batteries / Batterien / piles

FREDfy TIVIKEBRISETELEWNTEEL,
“* For your safety, never use other Ni-MH batteries.

% Aus Sicherheitsgriinden niemals NiMH Akkus benutzen.
% Pour votre securité, ne jamais utiliser d’accus Ni-MH.

+RZ07\— (M)

KIREUADNNY FU—EFEHET MRS, BB, BA BREOBRKRH
HUEY, FEHBEHOEBHIEERBOISTICRE>THEELTILEL,
*RISK OF EXPLOSION IF BATTERY IS REPLACED BY AN INCORRECT
TYPE. DISPOSE OF USED BATTERIES ACCORDING TO THE INSTRUCTIONS.
When disposing of used batteries, make sure to follow the regulations.

xEl

CAUTION

RO YIYELY) ) Cutting off parts

FIVE DB &1 THRET
ENLMTEZEY,

“ Cut off parts using side cutters and
flatten using modeling knife.

*Die Teile mit einem
Seitenschneider abzwicken und
Grat mit Modellbaumesser glétten.
*Détacher les piéces au moyen de
pinces coupantes et aplatir avec un
couteau de modélisme.

+ Screwdriver {medium)
+ Schraubenzieher (mittel)
Tournevis + (moyenne}

(I UR) Grease

¥ Make sure to apply grease.
* Unbedingt einfetten.
* Veiller a appliquer de la graisse:

Modeling knife ==
Modelibaumesser
Couteau de modéliste

+ S8 (L)
+ Screwdriver (large)

+ Schraubenzieher (grof)
Tournevis -+ (grand)

*VORSICHT! Niemals andere Batterieen, als die oben angegebenen benutzen
- Verletzungsgefahr. Beachten Sie ortliche Vorschriften der Abfallentsorgung.
HATTENTION: Ne jamais utiliser de types de piles que ceux mentionnés
ci-dessus - Risque de blessure physique. Se débarrasser des piles en suivant
les prescriptions locales.

(RS 1I\—) Screwdriver

FERDY A RICES R FSAN—2EVEY.,
*Use suitably sized screwdriver.

“ Einen passenden Schraubenzieher verwenden.
*Utiliser un tournevis de taitle approprice.

0519 ©2019 TAMIYA
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HA R L —LOBITF
Attaching side frames

Anbau der Seitenrahmen
Installation des cadres latéraux

1

F2HEFVET

* Make 2.

% 2 Satz anfertigen.
% Faire 2 jeux.

GURBERIET,
Apply grease.
Einfetten.

Appliquez de la graisse.

Hex

Axe

FASEWER DL S ICHEBHCE T E T,
YAttach A5 and W3 to shaft simultaneously.

% Bauen Sie A5 und W3 gleichzeitig auf die Welle.
* Fixer simultanément A5 et W3 a P'axe.

3X27TmmARAY YT+

shaft

Sechskant-Achse

hexagonal

X8R YEVITER

Tapping screw \é

Schneidschraube
Vis taraudeuse

WA B 7 L —LR— RO T
Attaching side frame supports

Anbau der Seitenrahmen-Stiitzen
Installation des supports de cadres latéraux

2/

*EEITER,

¥ Note direction.

“*Auf richtige Plazierung achten.
% Noter le sens.

HEEITER,

* Note direction.
FAuf richtige
Plazierung achten.
*Noter le sens.

A3

v bDIRHIIT

Shafts

Achse

Axes

3X28mni v 7 b
@ Shaft
Achse

KAV ET, Axe
*Make 2. ('@‘
% 2 Satz anfertigen.

“* Faire 2 jeux.

Tviak (8)
Bushing {long, yeliow}
Hlse (lang, gelb)
Bague {fong, jaune)

dr—

3.5mm

REELYF
Hex wrench =
Imbusschlissel ===
*2BEEVET, 5 [
A Make 2. Clé Allen ‘;)
%* 2 Satz anfertigen. 0]
Y Faire 2 jeux.
3mm- EARY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

3X60mmE I v b
Hex shaft
Sechskant-Achse
Axe hexagonal

RARA

Hex boss
Sechskantmitnehmer
Ecrou hexagonal
15mm
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Gearbox Tapping screw

Getriebegehause Schneidschraube
Pont Vis taraudeuse

Q FY s —XDEIHILT 3X18mRyEXTER

36T/12T
(&)
(blue)

34T/12T
(B
(yellow)

{gelb)
{jaune)

u

36T (&)
(yellow)

(gelb)
(jaune)

3X4mm AN —
Spacer
Distanzring
Entretoise

34T/12T
(B&E)
(yellow)

Goby asTeT
(

3IX4mm ARt —

Spacer X wEvTe
Specer g e s o scro
Entretoise 36T (Ew ) Eyelet Schneidschraube
(yellow) Ose Vis taraudeuse
(gelb) CEillet
(jaune)

Getriebegehause-Einbau \S/icsht';erﬁjs;eht::: be
Fixation du pont

F s —ZOMY ST mmw 3XgmR YL TER
Attaching gearbox P Tapping screw

TR
Motor
Moteur

"""/:1"\‘"”*-'"

EoAFY (H5EE)
Pinion gear (purple)
Motorritzel (violett)
Pignon moteur (violet)

=1

T5

K- FEBLET,
*HUAZET, *Pass cables through.
*Push in. *Kabel wie gezeigt durchfiihren.
Y Eindriicken. *Passer les cibles au travers
Y Introduire. comme montré.

3 71201 Microcomputer Robot (Crawler) (11057368)



RA—IL DB 54T

6 Attaching wheels
Einbau der Rader

Fixation des roues

3X117.5m¥ v 7 b
Shaft
Achse
Axe

W1, WAEH RIS SERHCE T E T,

* Attach both W1 and W4 parts simultaneously:
*W1 und W4 zugleich anbringen.

Y Fixer W1 et Wd en'méme temps.

EE (y0—>—) QYT (EHEDIESHHY

Attaching tracks How to assembile tracks
Ketten-Einbau

Mise en place des chenilles Comment assembler les

chenilles

CEiEE®R)

Track assembly
Ketten-Zusammenbau
Assemblage des chenilles

F2{E{EVE T,

* Make 2.

%2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux.

300%
30 Links

8 Links
Kettenglieder

Kettenglieder
Patins

KRB ERRICE S TIREEL,
*Attach to other side in the same manner.
*Auf der anderen Seite auf gleiche Weise anbringen.
* Fixer & I'autre c6té de la méme maniére.

Zusammenbau der Ketten

*EHOMiHEEROLSICH, BTGB, EraEUARBIELET,
% Bend link ends upward as shown and pass through next link. Bend back
downwards, ensuring pins enter holes.

% Die Enden der Kettenglieder aufwérts biegen und dann in das nachste
Glied einsetzen. Dann wieder herunterbiegen und dabei sicherstellen,
dass die Pins in die Locher einrasten.

*Relever les extrémités du patin comme montré et les passer au travers
du patin suivant. Rabaisser les extrémités en veillant a ce que les ergots
rentrent dans les trous.

i

i
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8/

3XBmmE v ETER

VA B H— FOEY i
Attaching side guards
Befestigen des

Seitenschutzes
Fixation des
protections
latérales

Tapping screw
Schneidschraube
Vis taraudeuse

(e

A8

e

IXBmmA v ETER
Tapping screw
Schneidschraube
Vis taraudeuse

O

BBC wromkw b
BBC micro:bit

3X6mn

(BT —RD

Circuit board case

Elektronische Schaltung-Gehause
Boitier de circuit imprimé

M

g

2y TER

Tapping screw
Schneidschraube
Vis décolletée

(&R

Circuit board
Elektronische
Schaltung
Gircuit imprimé

*O—FEBLETD,

% Pass cables through.
*Kabel wie gezeigt
durchfihren.

*Passer les cables au
travers comme montré.

3XBmmR v TR
Tapping screw
Schneidschraube

A . Vis taraudeuse
Motor driver circuit

Motorversorgung
Circuit de régulation
du moteur

KELAHET,

*Slotin.

*Einrasten.

*Insérer.
EARDE) 4T D7 2 — OB AE ISR,
Attaching circuit board FNote direction.
Anbau der elekironischen Schaltung # tﬁg“t:ﬁ?gﬁ‘ E'al'e’ ung achten.

Fixation du circuit imprimé

EE-2~BEIR7%—

Left motor connector
Linker Motorverbinder
Connecteur de moteur gauche

BE~S—BIRTH—
Right motor connector
Rechter Motorverbinder
Connecteur de moteur droit

5 71201 Microcomputer Robot (Crawler) (11057368)




Higt—0EIH
Attaching ultrasonic sensor
Anbau des Ultraschallsensors
Fixation du capteur a ultra-sons

1)

BE Rt Y— mi-02
Ultrasonic sensor

3mmFw b
Nut

Ultraschallsensor Mutter
Capteur a ultra-sons Ecrou
;<
)
% 47 5 R B —
N Adjuster
3X10mm§1‘:rtev7v\ Einstell§tﬂck
Schraube Chape a rotule

i

3xemmsy T TER

Tapping screw
Schneidschraube
Vis décolletée

T—LDREHIHIIT

@ Arms
Arme
Bras 3m vk —
Washer
Beilagscheibe

Rondelle

<R

3X14mm
2530 D b s 8
Step screw
PaBischraube

Vis décolietée

A6

[ T
D))}

/

Al

3X14mm

Bty FER
Step screw

PaBschraube
Vis décolletée

3mT oy —
Washer
Beilagscheibe

Rondelle

A7

77— L ODELY it F
Attaching arms
Anbau der Arme
Fixation des bras

3X 1M4mEgfF R v U TER
Step screw
PaBschraube
Vis décolietée

®

<R»

(T a

3mmT 2 - @
Washer
Beilagscheibe
Rondelle

(T

3X14mm

By IER
Step screw
PaBschraube

Vis décolletée

71201 Microcomputer Robot (Crawler) (11057368}




W—TDFHIIT 2X6mR Y ETTER
Roof Tapping screw

Dach Schneidschraube
Toit Vis taraudeuse

BHRYIZ
BRACvF ARUMIFREICER, Battery case
Switch % Note direction. Batterie-Box

HETET, Schalter *Auf richtige Plazierung Boitier-accus
*Bend as shown. Interrupteur  achten.
F*Wie gezeigt biegen. Y Noter le sens.

% Plier comme indiqué.

Double-sided tape
Doppelklebeband
Adhésif double face

FHE T — LB RD YA EDET
FURVET,

*Cut double-sided tape into required size.

HARUABE T *O—FEELED * Doppelklebeband in den erforderlichen
. ° ° GroBen zuschneiden.
B6 *Pushin. % Pass cable through. . -
6 *Eindriicken. Y Kabel wie gezeigt durchfiihren. *D%qoupe( la bande adhésif double face
*Appuyer. * Passer les cables au travers comme montré. aux dimensions requises.
=T DE S = 7
N b 2N A
@ Attaching roof Black Red :,’i;ﬁ? &9
Anbringung des Dachs Schwarz Rot *Eindriicken.
Fixation du toit Noir Rouge *Appuyer.

BBREAMYFRIARITZ~—
Switch connector
Schalter-Stecker
Connecteur de
interrupteur

BEART 2 —

Battery case connector
Batterie-Box Anschiuss . o - N .
Connecteur du boitier-accus YT 4 BBC<roOEY bDOREVEBRIETBHRHIBHRAR YV REHBIFET,

Y Lift up battery case to access BBC micro:bit buttons.
“* Batterie-Box anheben um zu den BBC micro:bit Schaltern zu kommen.
% Soulever le boitier-accus pour accéder aux commutateurs BBC micro:bit.

% Note direction.
Y Auf richtige Plazierung achten.
*Noter le sens.

BB HF e o
@ Installing batteries CERBET OTELIBES) .
Einlegen der Batterieen @ v 7L RREBISENIEDLE LT,
SEHILTSVESHBEFEOE T+ —RELL

Installation des piles

ARTLRELY
SESHEVEERBRELRTHOTIIEE LY
KBy FIZOFFICLET,
* Ensure switch is off. SAFETY PRECAUTIONS.

* Sicherstellen, dass der Schalter aus ist.

N au @Never tise Ni-MH batteries.
% S'assurer que linterrupteur est éteint.

@®Use 1.5V R6/AA/UM3 batteries: Note polarity.
@®Remove batteries when the modelis notin use.

SICHERHEITSHINWEISE

@ Niemals NiMH Akkus verwenden,
@Benutzen: Sie R6/AA/UM3  Batterieen. Polaritat

beachten.

@DBei Betricbsende die Batterien herausnehmeri.
B3 E M

PRECAUTIONS DE SECURITE

1.5V R6/AA/UMS battery
1.5V R6/AA/UMS Batterien
Piles R6/AA/UM3 (1.5V)

@Ne jamais utiliser d'accus Ni-MH.

@ Utiliser: des’ piles: R6/AA/UMS.: Respecterles
polarités:

@Enleverles piles aprés utilisation.

71201 Microcomputer Robot (Crawler) (11057368)




@Ry OERAE) ATOF Y FTHEE

VBB 03524 TORELNELSHET, EOBSIERFEOIY FO—F— (BBCRro7OEY b) BEETT,

Controlling the robot * Choose between three control modes - 7, [&1 and [&]. Mode [i] requires a separately sold BBC micro:bit.
Steuern des Roboters *Zwischen 3 Steuerungsmodi wahlen (7%, [5] und [§ ) Modus [Z] erfordert einen separat erhéltlichen Controller.

Contréle du robot * Choisir entre les trois modes de contrdle - 723, [Z] et &1. Le mode [£] requiert un BBC micro:bit disponible séparément.

FHEBETTREW S EH SERE T,

FrRobot ruris fresly, avoiding obstacles as it goes. K SOYSLEEBEDRATHIIFILOFED
* Der Roboter bewegt sich frei und weicht KA RS (BIFR) EESTRMTEET, HLHET,

Hindernissen aus. % Robot is moved using a controller. ¥ Edit and create your own program{

*Le robot avance librement en évitant les % Der Roboter wird durch einen Controller gesteuert. % Schaffe dein eigenes Programm!

obstacles. *Le robot se déplace au moyen d'un controleur; % Créez et modifiez votre propre programme !

ORy CHERAA Y F
Robot switch

Schaleter des Roboters
Interrupteur du robot

Y An arrow will be displayed on the BBC micro:bit
alternating left and right. (7 will be automatically
selected after 10 seconds)

*Ein Pfeil erscheint auf dem BBC microbit,
welcher von links nach rechts wechselt. (Der
Modus {2 wird nach 10 Sekunden automatisch
angewdhit).

*Une fleche gauche et droite apparait en
alternance sur le BBC micro:bit. ( 7] est automa-
tiquement sélectionné aprés 10 s

KRy FREFEACY FEONICLET,
(TH—HIBYET, ) 15L& EFOFFICLET,
% Use the robot switch to turn it on (a buzzer
sounds) and off.

% Den Schalter des Roboters zum Ein- (der
Summer ertént) und Ausschalten benuizen.
*Utiliser Pinterrupteur du robot pour le
mettre en marche (un buzzer retentit) et
I'éteindre.

il

AR BR& >

A button B button

A Knopf FfE B Knopf

BoutonA  pone  BoutonB HADXFREREN, TH—HBUET,
Vorne % Press the A button. *A is displayed and a buzzer sounds.
Avant *Driicken Sie den A Knopf. *A wird angezeigt und der Summer ertént.

Y Appuyer sur fe bouton A. *A est affiché et un buzzer retentit.

(EEWEXTD BFEEY—))
Avoiding obstacles (ultrasonic sensor)
Vermeidung von Hindernissen (Ultraschallsensor)
Evitement d’obstacles
(capteur a ultra-sons)

KBE L DA DEEYE R,
EEMICN LTRBIGEICERBLEE A, )

* Ultrasonic sensor identifies an obstacle ahead. * YIS, BETEENELSET.

{Objects not directly ahead may not be picked up.) (BRBHENE T ALTT)

Y% Der Ultraschallsensor erkennt ein Hindernis @ A buzzer sounds. Robot turns (direction is random)
*EELET, voraus. {Hindernisse, die nicht direct voraus sind to avoid the obstacle.

werden mdglicherweise nicht erfasst) y Y Der Summer ertdnt. Der Roboter fihrt eine Kurve
*Le capteur & ultra-sons identifie un obstacle Jii\f:’””?”””ﬂﬁs[» (Richtung ist zufallig) um das Hindernis zu vermeiden.
devant. {Les objets qui ne sont pas placés o ” ' % Un buzzer retentit. Le robot tourne {direction
directement devant peuvent ne pas étre détectés.) aléatoire) pour éviter P'obstacle.

* Robot moves forwards.
* Der Roboter fihrt vorwarts.
¥ 1.e robot se déplace en avant.

8 71201 Microcomputer Robot (Crawler) (11057368)



*BIFDI FO—S5—RBBC 17Oy FUTISLE).
MBBG, BN Y I XELULH AR T~ —EXTHAL
TLEEV, BLAEH AR~ —~ERICHEHOED
LTV, ZORICHEIFE N 2 RS RETT,

*1f using a controller, separately sold BBC micro:bit,
battery case and R6/AA/UMS3 batteries x2 are required.

benétigt.

(arrO—5—0MFHIITY
BBC micro:bit (controller)
BBC micro:bit (Kontroller)
Contréleur BBC micro:bit

M1

BBC Tromity b
BBC micro:bit

IV ba—5—ABRRvF
Controller switch
Kontroller Schalter
Interrupteur du controleur

*OFFZLET,

* Ensure switch is off.
* Sicherstellen, dass der Schalter aus ist.
% S'assurer que finterrupteur est éteint.

@5 IV - R—LN—TH S5 FO-S—BT TS
LEAT O~ FLUTHEFRHEOBBC /70y T
A= FO-5-E LTEZET, 70
USBS =2l (BI58) & TABCIEE L, HLULTR
DEEY R LR T DR R- T B TTLIEEL,
@®BBC micro:bit: can be used as a controller by
downloading: the program from the link below and
installing it on the BBC micro:bit. A micro USB cable
is required. Visit this product’s information page on
the Tamiya homepage for details.

{BBC<rymby FEBEEDA)
Customers with BBC micro:bit
Kunden mit BBC micro:bit

Clients possédant un BBC micro:bit

*Bei der Verwendung eines Controllers BBC micro:bit
wird ein Batteriekasten und R6/AA/UMS3 Batterieen 2x

*En cas dutilisation d'un contréleur, BBC micro:bit
vendu séparément, 1 logement batteries et 2 batteries
RB/AA/UMS sont nécessaires.

Double-sided tape
Doppelklebeband
Adhésif double face

BARy X

Battery case

Batterie-Box

Boitier-accus
B3R

1.5V R6/AA/UM3 battery

Piles R6/AA/UMS3 (1.5V)

©BBC micro:bit’ kann: als. Kontroller: verwendet
werden durch Downloaden dés’ unten: stehenden
Links und Installation auf: dem: BBC: micro:bit.. Ein
Micro USB Kabel ist nétig. Besuchen Sie die Tamiya
Homepage zu diesem Produkt fiir Details.

@®BBC micro:bit peut étre utilisé comme un contrdleur
en téléchargeant le programme par le lien ci-dessous
et eninstallant sur le BBC micro:bit. Un micro cable
USB: est: nécessaire.. Visiter' la: page: d'information
produit sur le site web Tamiya pour des détails:

Gk S5-FT0O4 510 Contoller program /
Kontroller Programm / Programme pour le controleur

-~ . https://www.tamiya‘.com/japan/products/71201 findex.htmi ... .. (EAED
@ https~://www.tamiya;com/english/productsl71201/index.htm» <.« (English site)

*/0YTUEBBC T Y MY KR I hm LTI *3YO-S—ATOISLET AE TR BOBRCRAIOE
CIUSBA — I TR, TR, 2o by Fledrrn—R, ;c . the p m ont

% Connect computer and BBC micro:bit ¥ Access the Tamiya *Download the program onto ouf géc ;?gfgg;t onto
using a micro USB cable. homepage. your computer’s desktop. ykKo ieren Sie das.

% Computer und BBC micro:bit mit *Zugang zur Tamiya *Laden Sie das Programm auf Pro r"aamm auf den

Micro USB Kabel verbinden. Homepage. thren Computer. ng micro:bit.

Y Connecter le PC et le BBC micro:bit *Accéder a la page *Télécharger le programme sur *Copier Ie. . amme sur
avec le cable micro USB. d’accueil TAMIYA. le bureau de votre ordinateur. votrepBBC mpirc?'grbit

A bE—S—E)
Controlier

Kontroller
Contrdleur

XA FO—Z—RERAYy FEONICLET,
*Turn on controller switch.

*Kontroller Schalter einschalten.

*Aliumer Pinterrupteur du contréleur.

<Ry D
Robot
Roboter

-

KBFEAANy FEAND LT EERRICRETTROE
BLET, (0BT EZEEFHMICTIERIRLET,)
*Turn on robot switch. An arrow will be displayed
on the BBC micro:bit alternating left and right.

(¥4 will be automatically selected after 10 seconds)
*Schalter des Roboters einschalten. Ein Pfeil
erscheint auf dem BBC micro:bit, welcher von links
nach rechts wechselt. (Der Modus £ wird nach 10
Sekunden automatisch angewahlt).

“Aliumer Pinterrupteur du robot. Une fleche gauche
et droite apparait en alternance sur {e BBC micro:bit.
| est automatiquement sélectionné aprés 10
secondes).

K ERERDAY, RIRAFRLES,

% BBC micro:bit display flashes.

% Das BBC micro:bit blinkt.
*’écran du BBC micro:bit clignote.

*BRZVEBLET, BOXFHRREN, TF—HBUET,
*Press the B button. B is displayed and a buzzer sounds.
*Driicken Sie den B Knopf. B wird angezeigt und der
Summer ertont.

*Appuyer sur le bouton B. B est affiché et un buzzer retentit.
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KBEHTEDSURSIGEHET,
*Push B for slow reverse motion.

KAV =S —EGICEFREBICHBUED,
*Tilt controller BBC micro:bit right to turn right.
% Kontroller nach rechts kippen um eine
Rechtskurve zu fahren.

*incliner le controleur BBC micro:bit vers la
droite pour tourner a droite:

X0V FO=S-EEIEHDEEICHIET
*Tilt controller BBC micro:bit left ta turn left.

% Den: Kontroller nach links: kippen, urm nach
links zu fahren.

*incliner:le: contréleur: BBC' micro:bit vers.la
gauche pour tourner a gauche.

*AELERETOY P O—S—EBICEITSE
ZORTEACERBILE Y, EAEEESERTY,
*Tilt controllér when robot is stationary for pivots.
*Bei stehendern Roboter den Kontroller kippen
um auf der Stelle zu drehen,

*Incliner le contréleur quand le robot est
stationnaire pour pivoter.

KAERTEDSUTNCHERE S, FES—EAEHTLEENLHAUET, KBEHTEBIELET,
+*Push A for slow forward miotion. Y Push A again for faster forward motion. *Push B to stop.

*Driicken Sie A fiir langsame Vorwiértsbewegung. -~ %A nochmals driicken fiir schnellere Vorwértsbewegung. :
FAppuyer sur A pour un mouvement avant lent, * Appuyer & nouveau sur A pour un motvement avant plus rapide. *Appuyer sur B pour stopper.

*B driicken um anzuhalten;

*ES—EBENRTLRESEHAUET,

B drilcken fir larigsame Riickwértsbewegung. * B erneut driicken fir schrellere Rickwértsbewegung.

KA EFELET,

¥ Push B again for faster reverse motion. FPush A to stop.
A driicken um anzuhalten,

*kAppuyer sur B pour ufi mouvement arriére lent. " dAppuyer & nouveau sur B pour un mouvement arridre plus rapide © - Appuyer surA pour stopper.

HREFEFSENEYVLET,

% The further it is tilted, the sharper the turn.
“*Je ‘mehr Sie den controller’ kippen,  desto
schéarfer wird die Kurve.

*Plus vous inclinez; plus le virage est serré.

KAEHEIFBENEDLET,

+*The further it is tilted; the sharper the furn.
%*Je ‘mehr: Sie: 'den controller kippen;  desto
scharfer wird die Kurve.

* Plus vous inclinez, plus le virage est serré.
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*IVbO—S— &P TE I SEigic, BE
B —-DBRIGSLTEENE ST CEHET,
*If ultrasonic sensor identifies an obstacle
ahead, the robot will turn (direction is random)
to avoid it.

*Wenn der Ultraschallsensor ein Hindernis
erkennt dreht sich der Roboter (Richtung ist
zufallig) um auszuweichen.

*Si le capteur & ultra-sons identifie un
obstacle devant, le robot tourne (direction
aléatoire)} pour éviter celui-ci.

*Nach

F LTI ST EROIBICERAC Y FETVEL LS,
F*Turn off switches when finished.

* Eteindre les interrupteurs quand c’est terminé.

‘\/(\%51///’{'
2

s

der Nutzung Schalter ausschalten.

GFUTFTIasdszrvgy
Edit and create your own
program!

Schaffe dein eigenes Programm!
Créez et modifiez votre propre
programme !

@2y R=LR-UH SRy PRV S LE
Fooo—FLTBBC T/ Oy FOR— L=
WKTFOER, AUV I FVOBEETRNITSLTEE
G, AT AUSBT—TIL(3UFE) ETHBRIEEL
BLUETROEZIV R~ LR~V ZR—
FETBIEEL,

@Download the program from the link below, then
access the BBC micro:bit homepage, where you
can customize the program. A micro USB cable is
required. Visit this product’s information page on
the Tamiya homepage for details.

(v FE 75 >L.) Robotprogram/
Roboterprogramm / Progamme robot

@Das Programm: aus’ dem’ untenstehenden Link
herunterladen, dann auf die BBC micro:bit Homepage
gehen; wo sie das' Program einstellen kénnen. Ein
Micro USB Kabel ist erforderlich. Besuchen Sie die
Tamiya Homepage zu diesem Produkt fir Details.

@Télécharger  le : programme par  le ' lien
ci-dessous,; accéder ensuite a la page d'dccueil
BBC micro:bit,’ ol vous pouvez  customiser le
programme: Un micro cable USB est nécessaire.
Visiter la page d'information produit sur le site web
Tamiya pour des détails.

@ hitps://www.iamiya.com/japan/products/71201/index.html ....... (B&EY (b
@ hitps://www.tamiya.com/english/products/71201/index.htm (English site)

<A 1USB
aART R~
Micro USB connector
Micro USB Stecker
Connecteur micro USB |

K\ aAvEQRY FERYOUSBT — IV TER
% Connect computer and BBC micro:bit using a
micro USB cable.

% Computer und BBC micro:bit mit Micro USB
Kabel verbinden.

* Connecter le PC et le BBC micro:bit avec le

Fe RZA  R—LN=NCT IR
*Access the Tamiya homepage.
*Zugang zur Tamiya Homepage.
*Accéder a la page d’accueil
TAMIYA.

céble micro USB.

KBEC AT b DrR—Lr—ie
ToHX,

* Ry FATYOISLETRY by NcE T a—F,
*Download the program onto your computer’s
desktop.

* Laden Sie das Programm auf ihren Computer.
% Télécharger le programme sur le bureau de
votre ordinateur.

FAccéder &la page d'accueil du
BBC micro:bit.

FAccess the BBC micro:bit homepage.
H*Zugang zur BBC micro:bit Homepage.

IO SLLECED NN

Click on Let’s Code.

Jetzt wird progammiert Schaiter:
klicken.

Cliquer sur Viens Coder:!

MAKECODE LT 2" D5 "TTSLLEL &SN
Clickon the Let’s Code button for the MakeCode
Editor.

Jetzt wird programmiert Schatter klicken fur den
MakeCode Editor.

Cliquer sur le bouton Viens Coder ' pour fe
MakeCode Editor.

"SRR AT O ELRORY
TOTTLESIAEEET,

programme du robot

Click on Import and upload the robot program.
Auf den Import Knopf driicken und einstellen.
Cliquer sur le boutan Import et telécharger le

[l
FUIFIVNOEIERTOISZT,
Input your own prograim.
Eigenes Programm einfiigen.
Entrer votre propre programme.

*TFRY by AEHLWNTOISLELT VO, *BFEFBOORY Mak—,
*Download the new program onto your
computer’s desktop.

*Das neue Programm auf ihren Gomputer laden.
*Télécharger le nouveau programme sur le
bureau de votre ordinateur.

{ibertragen.

robot.

% Copy the program onto your robot.
%Das Programm auf den Roboter

% Copier le programme sur votre

KBERIET,
* Finished!
*Fertig!

*C’est terminé !

I SEITRSERLDODED FFE, ZZV R — LR~
PHLROTOYSLEBBC XAy MIOE—3 NIZREARF
DHEMICEERE T,

#In the event of trouble, download the original program from
the Tamiya homepage to restore hardware to factory settings.

%Im Falle von Problemen laden Sie das originale Programm
von der Tamiya Homepage herunterum die Hardware auf die
Werkseinstellungen zuriickzusetzen.

2% En cas de probléme, télécharger le programme original sur lapage
d’accueil TAMIYA pour restaurer le logiciel aux réglages d'usine.

(Hy
Ry FAARNCER ST LES A TH
DESITEMDIN—H—EHANCBLES,

. s S e f = M - Example:
K ORY bHAEELZWNWTEBSDICHD>TLED :
&, AN—H— (A9, A10) EfHI BB L THEITA {Lg‘ﬁgﬁ’c’t wanders right, move spacer(s) to

EERHECEET,
%I the model does not move in a straight line,
change position of A9 and A10 (spacers) to adjust.

Beispiel:

Wenn - der Roboter nach' rechts:. zieht,
Einstellstiicke rechts zugeben.

Exemple:

Sile robot dérive vers la droite, déplacer une
ou plusieurs bagues vers ia droite.

*Wenn der Roboter nicht geradeaus I&uit,
veréndern Sie die Position der Abstandsstlicke A9
und A10.

*Si le modéle ne se déplace pas en ligne droite,
changer la position de A9 et A10 (entretoises) pour
régler.
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AN\ BREEFRF AL EIGEELES!

SETICITFSEBHNBECY.

SEELTLARE (B v T EE) KFEEINGEOTLIEEW X
EEARYLTRERTY,

SRIFPEREZA DI ESFRYLGUTLEEL T—4—HEMTS
BatBYEY,

@3S UL FREHELTHOTEED
& CAUTIONS WHEN OPERATING THE MODEL

@Flat surface is suitable for operation:

©Do not touch any moving parts; such as gears or shafts:

@ Do not hindermotion of moving parts by force: i will result in motor heat
buildup that can burn fingers, etc.

@Remove batteries when the model is not in use.

FEEENEEE mi-01T RS

(B HUVERRY

AVORSICHT BEIM BETRIEB DES MODELLES

@Flache Oberflachen sind fiir den Betrieb geeigriet.

® Keirie beweglichen Teile wie'Zahnréder oder Wellen berihren.

@ Die Bewegungen nicht behindern. Das flihrt zur Uberhitzung des Motors
an derm man sich'die Finger verbrennen kann.

@ Bei Betriebsende die Batterien herausnehmen.

/I\ PRECAUTIONS LORS DE L'UTILISATION DU MODELE

@ Utiliser sur une surface plane.

@Ne pas toucher les pieces en mouvement telles pignons et'axes.

@Ne pas-entraver le’ mouvement des: piéces mobiles en forgant. Cela
entrainerait une surchauffe du moteur pouvant causer des brilures aux
doigts; etc.

@Enlever les piles aprés utilisation:

BV — mi-02D AR 2 Z Y R LR VDR~ T ETEEE L

* Specifications for motor driver circuit and ultrasonic sensor are available on the Tamiya homepage.

% Die technischen Daten fiir Motorversorgung und Ultraschallsensor sind auf der Tamiya Homepage verfiigbar.

Y Les caractéristiques du circuit de régulation du moteur et du capteur a ultra-sons sont disponibles sur la page d’accueil Tamiya.

B1, B3, B4, T1, 36T12T (8): X2, 3% X4, 4m7 Y +X5—: X2, Tvia0@: X2

Not used. / (blue}  Tracks Adjuster Bushing (short)
Nicht verwenden. / Non utifisées.
...... o= CRTTERNL |
19227026 o= 533 10447144
i1s]
A
A 0
| i
| :
19117069 mE
Tracks
Ketten
Chenilles
..... x1
10447015
= [N N ¢ BBCRroOkwbh  EREHEIEE mi-01 -voveerree 1
«ﬁﬁ"’é_&)} WET— e X1 BHERYIX -ox1 AYbA—-S—EEBRACYF -X1 1 BBC micro:bit Motor driver circuit 17307031
Metal parts Double-sided tape Battery case Controller switch MEERTEE x1 Motorversorgung
ba Doppetklebeband Batterie-Box Kontroller Schalter 19407314 Circuit de régulation du moteur
g Adhésif double face Boitier-accus Interrupteur du contréteur .
50171 17257012 17177007 iR Y mi-02 X1
Uitrasonic sensor 17307032
[] D Ultraschgilsensor
3XTTSmE 4T b oo X1 £ X2 BIRACYF X1 Capteur 4 ultra-sons
Shaft 19403523 Motor Switch 17327022
Achse Moteur Schalter (EBNE) £ 3 D
Axe 18085633 interrupteur Adjuster bag
19447174 3X27mm By T X2 3X28mm g T b X2
A7 S EE My () eeen X Hex shaft Shaft
(FriEs) gu; I':n:gl; (gfl)low) 2 Sechskant-Achse Achse
Gear bag @ il Axe hexagonal Axe
19337057 Hiilse (gelb)
Bague {jaune)
(CIE R :
3X60mnFIEI AT e x2
4mm - N Hex shaft
TR E— ANEELLF Sechskant-Achse ;.
Adjuster Hex wrench Axehexagonal 7 YA -rooX1
Einstellstick |mpusschlussel Grease 87099
Chape 4 rotule Clé Allen Fett
o sz Graisse
34TH2T (Eg)----- X2 36TNM2T(H) - x4 36T (Ee)----- x2
((yello)w) {blue) (yeliow}
gelb {blau) (gelb) (E RLEEEY NN
B B A A 3XI8mm AV TER -0 X6
Giaune) (bleu) Gaune) S g e e e,
19467050 Schneidschraube
. JARX %6 %2 Vis décolletée
= e =eveenenn
CNEAREED B P EE R 3X10mmALE R+ -+ X2 3x14mn
Eyelet bag Eyelet 4 e B
19447175 Ose Tapping screw U}mmm Screw B2y EVIER - x4
CEillet Schneidschraube Schraube Step screw
ceeeX8 Vis décolletée ! Schneidschraube
Vis décolletée
B ER oeeox2 E=> ¥y (GBEE) X2 3XBmMZY L TEL X2 E RO R x2
i Grub screw Pinion gear (purple) Umm Tapping screw . fn N /t
Madenschraube Motorritzel (violett) Schneidschraube y M” .
Vis pointeau Pignon moteur (violet) Vis décolletée utter
Ecrou
3X4mnANR—H—- X2 TS FRBRR e X2 3X6m R Y TER e ELL D e x4
Spacer '@l Hex boss Tapping screw Washer
Distanzring B Sechskantmitnehmer Schneidschraube Beilagscheibe
Entretoise Ecrou hexagonal Vis décolletée Rondelle

@5—.

«&Fﬁh““bh‘%@) #m 054-283-0003
w=m 03-3899-3765 (mmEica@mz)

NEFRBSRBRPOO L BRFHEOORNLI BN LES,

{HRRR—H—E X7 FLRAY  hitpi/ftamiya.com/japan/customer/

AROAEBHBEHEH Y LEBEE BHHAX 4T~ EXETTEL Y
®In case of defects, missing parts, or other customer service concerns, please contact your local official Tamiya dealer.

| e TAMIYA
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